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2  Perceptron-Based Oblique Tree (P-BOT) 

2 .1  Descr ipt io n  o f  the  Alg o r i th m  
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2 .2  Descr ipt io n  o f  the  H y po thes i s  S pa ce  
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2 .3  Theo re t i ca l  Fo unda t io n  

2 .3 .1  Dif f erence  f ro m a  mul t i - la y er  neura l  ne t  
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2 .3 .2  Dif f erence  f ro m the  O C1  a nd  LM DT Alg o r i th ms  

������������
����	�����������
��������������	
�������$(1���	
�
�������
�
�

��	
��
�����
����
������

�
��E�������

����
�����
�
�
��$(1���	��
���
	�����������������
�
�������������
��
	���	���	�����
��	

��$��������	
���
�,�
�
����������������

�
�	�
��
������
���������
�
��
��������	���������	
���,�
�����
������������	�	��
��������
	"
���

���
�
�

���

���� �
���� ��.��� �	��������� 	
� 
��� ���

���
	��� ��� 
��� ����������&
'�� $(1� �
�
� ��
���
����
	��� �����	
���� �� ������� ��������� 
������ ��
��� ��� 	����	
�� ���
���
�� 
��
������	��
�� 
��� ��
	���� ������������ $��� �����	
��� �
�
� ����	��
� ��
���
� 
��
�	�	�	>�� ���

	�	��
	��� ������ 
�� �

	��
�� 
��� ����������&
'�� /��	
	�������� ����
��������� 

	��� ���
	���
� ��	
"���������� �

�	��
�"��
��� 
��	

� 	�� ���	
	��� 
��
����������"��
��� 
��	

�� � #�
�� $(1� ���� ;0��� ��� ��
� ���
	���� 
	����� �

�	��
��

��	

��

$��� �����	
��� ��
�� �	����
� ����� ;0��� 	�� 
��� ���� 	
� ��	��
� 
��� 
�����
	���
����������
��$��������	
����
�
�
	���������	��
���
���
�
�������
	���
������	��
	���
�����������
������	�����������
���,
�������
�
����������������
���;0����
�
�����
��
����
�����
�����	��

����
��������������
�
���
�����
�
����
���	��
	�������	
	��
�����
����	

�������	��
	���
��������
���������
�
����

�����������
	��������

	���
�����

�
�	����� �	
�� ���� �����	
��� ����
�
� ��� 
����	��� ��� �����
�
	��� 
	��� ���� 
��� �������
��
���,��$��������	
����������������
���	���
���
��������
��
	
����
����������	
�
��
��	���
�������
��
	
�	����
���
���
	�����



�
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3  Experiments  
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3 .2  Resul t s  /  A na ly s i s  
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4  Conclusions and Future Work 
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